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Program Studiow podyplomowych w zakresie automatyki i robotyki

Ogoélna charakterystyka studiow podyplomowych

Wydziat realizujacy studia podyplomowe:

Wydziat Fizyki, Astronomii i Informatyki Stosowanej

Nazwa studiow podyplomowych:

Studia Podyplomowe w zakresie automatyki i robotyki

Nazwa studiow podyplomowych w j. angielskim:

Postgraduate Studies of Automatics and Robotics

Poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji: 7

Liczba semestrow: 2

Laczna liczba godzin zaj¢¢ dydaktycznych: 188
30

Laczna liczba punktow ECTS:

Forma zaliczenia studiow podyplomowych — warunki uzyskania §wiadectwa ukonczenia
studiow podyplomowych”

uzyskanie zaliczen, praca koncowa, egzamin koncowy

Dziatania lub zadania, ktore potrafi wykonywa¢ osoba posiadajaca
kwalifikacje (nalezy okreslic, do czego przygotowujq uczestnikow
studia podyplomowe).

Cel studiow

podyplomowych:

Studia podyplomowe przeznaczone sg dla osob zainteresowanych poszerzeniem
swojej wiedzy z zakresu automatyki i robotyki. Absolwent studiow podyplomowych
posiada umiejg¢tnoséci pozwalajgce m. in. na:

e  Programowanie robotéw mobilnych

Zaawansowane umiej¢tnosci programowania sterownikow PLC oraz
aplikacji SCADA

Programowanie i integracja robotow przemystowych

Implementacja i konfiguracja uktadow sterowania CNC
Konfiguracja uktadow napgdowych

Programowanie systemoéw wbudowanych

Modelowanie uktadéw fizycznych i projektowanie
zaawansowanych uktadoéw sterowania




Uprawnienia zwiazane z posiadaniem kwalifikacji (ralezy opisaé
uzyskiwane przez uczestnikéw nowe uprawnienia i kwalifikacje
zawodowe niezbedne na rynku pracy).

Absolwent zdobywa kwalifikacje zwigzane z opracowaniem i implementacja
zaawansowanych przemystowych ukladéw sterowania. W szczego6lnosci rozwijane
sa wiedza i umiejetnosci w zakresie konfiguracji i programowania napedow
elektrycznych, ukladéw sterowania na bazie PLC i SCADA, systemow
zrobotyzowanych, robotyki mobilnej, uktadéw sterowania numerycznego, systemow
whudowanych.

Zapotrzebowanie na kwalifikacj¢, przedstawione w kontekscie
trendow na rynku pracy, rozwoju nowych technologii, potrzeb
spotecznych, strategii rozwoju kraju lub regionu (nalezy rowniez
uwzgledni¢ opinie interesariuszy zewnetrznych i wewnetrznych,).

Automatyka i robotyka jest szybko rozwijajaca si¢ dziedzing. Istnieje duze
zapotrzebowanie na fachowcoéw w tej dziedzinie posiadajacych aktualng wiedzg.
Rosnace koszty pracy powodujg znaczacy wzrost zainteresowania automatyzacjg i
robotyzacja linii produkcyjnych w zakladach przemystowych. Istnieje
zapotrzebowanie na uzupelnieniec wiedzy nabytej w ramach studiow (w
szczegolnosci 1 stopnia) ze wzgledu na ciagly postep w dziedzinie automatyzacji i
robotyzacji np. coraz powszechniejsze stosowanie robotow mobilnych czy integracje
réznych urzadzen automatyki w ramach sieci przemystowych.

Mozliwo$ci wykorzystania kwalifikacji.

Absolwent poszerza posiadang wiedze tak aby realizowa¢ bardziej zlozone zadania
jako projektant lub integrator systemow automatyki, systemow sterowania maszyn
numerycznych, robotéw i robotow mobilnych.

Odniesienie do kwalifikacji o zblizonym charakterze.

Zdobyte w trakcie studidéw podyplomowych wiedza i umiejetnosci pozwalajg na
rozszerzenie 1 uzupelnienie efektdéw uczenia si¢ na kierunkach technicznych, w
szczegbdlnosci Automatyka i Robotyka jak réwniez Mechatronika, Informatyka
Inzynierska, Fizyka Techniczna. Studia mozna traktowa¢ jako mozliwos$¢ poszerzenia
wiedzy zdobytej na studiach inzynierskich dla osob nie zainteresowanych realizacja
studiow magisterskich w trybie dziennym. Oferta kierowana jest rowniez do osob,
ktoére konczyly studia techniczne kilka lat temu i cheg zaktualizowaé swoja wiedze o
najnowsze technologie.

Efekty uczenia si¢ dla studiéw podyplomowych™

Symbol Po ukonczeniu studiéw podyplomowych absolwent osiaga nastepujace efekty uczenia sie:
wiedza
EUS_WO01 |ma poglebiong wiedze¢ w zakresie matematyki i fizyki niezbedng do formutowania irozwiazywania zadan z zakresu automatyki i robotyki
EUS_WO02 |zna zaawansowane metody, techniki, narzedzia i baz¢ elementowa do rozwigzywania zadan inzynierskich z zakresu studiowanej specjalnosci
EUS_WO03 | posiada rozbudowang wiedze w zakresie jezykoéw programowania stosowanych w sterownikach i systemach automatyki
EUS_W04 | posiada wiedze pozwalajaca w ponadpodstawowy sposob samodzielnie, rozwigzywac problemy z dziedziny automatyki i robotyki




EUS_WO05 | mauporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogolng obejmujaca kluczowe zagadnienia z zakresu automatyki i robotyki, w szczegdlnosci
wiedze niezbedng do projektowania i analizy wlasciwosci algorytméw regulacji ze sprzezeniem zwrotnym, w tym analizy stabilno$ci systemoéw

EUS_WO06 |ma wiedz¢ konieczng do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej
oraz ich uwzgledniania w praktyce inzynierskiej

EUS_WO07 |orientuje si¢ w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych automatyki i robotyki

EUS_WO08 |zna podstawowe klasy sprzgtu stosowanego w systemach sterowania np. sterowniki programowalne, regulatory proste i wielofunkcyjne, napedy
elektryczne, rozproszone systemy sterowania oraz zadania oprogramowania SCADA

EUS_WO09 | ma poglebiong i uporzadkowang wiedz¢ w zakresie zasad modelowania, konstruowania i analiz koniecznych w pracy inzynierskiej

umiejetnosci

EUS_uU01 potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrodet; potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji,
a takze wyciaga¢ wnioski oraz formutowacé i uzasadnia¢ opinie

EUS_U02 | posiada umiejetnosé syntezy metod i typowych koncepcji w obszarze studiowanej specjalnosci

EUS_U03 umie formutowac algorytmy i je programowac z uzyciem wybranych narzedzi i $rodowisk programistycznych

EUS_UO4 | potrafi wykorzystywa¢ wiasciwe narzedzia programistyczne pozwalajace na realizacje projektow w zakresie studiowanej specjalnosci

EUS_U0S | potrafi konfigurowaé i programowa¢ urzadzenia wykorzystywane w automatyce i robotyce

EUS_U06 potrafi formulowaé i testowaé hipotezy zwigzane z problemami inzynierskimi i prostymi problemami badawczymi

EUS_U07 potrafi przeprowadzic testy i postawi¢ diagnozg¢ w niesprawnych systemach automatyki

EUS_U08 | potrafi projektowa¢ zaawansowane ukltady i systemy automatyki przeznaczone do réznych zastosowar,

EUS_U09 potrafi przedstawi¢ wyniki badan formie pisemnej, ustnej i w prezentacji multimedialnej oraz krytycznie oceni¢ i dyskutowac¢ wyniki badan

EUS_U10 potrafi przy realizacji projektéw dostrzega¢ aspekty systemowe i pozatechniczne, dokona¢ wstgpnej analizy ekonomicznej podejmowanych dzialan

EUS_U11 potrafi wspotdziata¢ z innymi osobami w ramach prac zespotowych i podejmowac wiodaca rolg w zespotach, kierowac praca zespotu

EUS_U12 potrafi samodzielnie planowac¢ i realizowa¢ wtasne uczenie si¢ przez cate zycie 1 ukierunkowywac¢ innych w tym zakresie

kompetencje spoleczne

EUS_KO01 |znaograniczenia wlasnej wiedzy i umiejetnosci; potrafi precyzyjnie formutowac pytania; rozumie potrzebg dalszego ksztalcenia si¢ oraz
zasiegania opinii ekspertow w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

EUS_KO2 | ma $wiadomos¢ odpowiedzialnoéci za wspolnie realizowane zadania

EUS_KO03 rozumie i docenia znaczenie prawnych aspektow prowadzenia badan oraz uczciwosci intelektualnej i dziata na rzecz
przestrzegania tych zasad

EUS_KO04 | mas$wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalno$ci inzyniera, w tym jej wptyw na srodowisko, i zwigzang z tym
odpowiedzialnos$¢ za podejmowane decyzje




Moduly ksztalcenia wraz z zakladanymi efektami uczenia sie

Ch;;a Izter Liczba Sposob weryfikacji
Moduty 5 : Je Liczba ’ . zaktadanych efektow
Kksztalceni rzedmioty (teoretyczne/ dzin punktow Zaktadane efekty uczenia si¢ Jenia sie osiacanveh
sztalcenia go uczenia si¢ 0sigganyc
praktyczne) ECTS .
przez uczestnika
T/P
Modut Programowanie P 20 . Zaliczenie na oceng (kolokwium
ksztatcenia I Robotéw Mobilnych Wiedza: zaliczeniowe lub projekt
Programowanie EUS_W01, EUS_W02, EUS_WO03, zaliczeniowy)
Maszyn i Programowanie 3 20 EUS_W04, EUS_WO05, EUS_WO07,
Robotoéw Robotoéw EUS_WO08
Przemystowych .. .
Umiejetnosci:
Sterowanie Maszyn P 20 EUS _UO1, EUS_U03, EUS_UO05, EUS_UO06
Numerycznych EUS_UO07, EUS_U08, EUS_UQ09, EUS_U11,
EUS_U12
Kompetencje spoteczne:
EUS_KO01, EUS_KO04
Modut Programowanie P 20 Zaliczenie na oceng (kolokwium
ksztatcenia I1 Sterownikow PLC zaliczeniowe lub projekt
Automatyzacja zaliczeniowy)
Wiedza:
EUS_WO02, EUS_WO03, EUS_W04,
EUS_WO05, EUS_W06, EUS_WO07,
EUS_WO08, EUS_W09
Systemy Nadzorujgce P 20 Umiejetnosci:
SCADA EUS_UO01, EUS_U02, EUS_UO03, EUS_U04,
EUS_UO05, EUS_U06, EUS_U07, EUS_UO08,
S P 20 EUS_U09, EUS_U10, EUS_U11, EUS_U12
Komunikacja w
przemysle 4.0 Kompetencje spoteczne:
P 20 EUS_KO01, EUS_K02, EUS_KO03, EUS_KO04

Programowanie
systemow
wbudowanych




Modut
ksztatcenia I11
Automatyka

Sterowanie napedow
elektrycznych

20

Modelowanie i sterowanie

20

Wiedza:
EUS_WO01, EUS W05, EUS W07,
EUS_W08, EUS_W09

Umiejetnosci:
EUS_UO01, EUS_U05, EUS_U06, EUS_UO08,
EUS_Ul1

Kompetencje spoteczne:
EUS_KO01, EUS_KO04

Zaliczenie na ocene (kolokwium
zaliczeniowe lub projekt
zaliczeniowy)

Modut
ksztalcenia IV
Praca koncowa

Seminarium

Praca koncowa

Wiedza:

EUS W02, EUS_WO03, EUS_W04,
EUS W05, EUS_WO07, EUS_WO08,
EUS W09

Umiejetnosci:
EUS_U01, EUS_U09, EUS_U10, EUS_U12

Kompetencje spoteczne:
EUS_KO01, EUS_KO03

Zaliczenie na ocen¢

Egzamin




